








HAKKIMIZDA

Yaptigimiz Her Robot, Bir Miihendislik Harikasidir!

RAM Robotics, 2017 yilinda kaynak-tasima-besleme ve paketleme prosesleri uygulamalarinda
yurticinde bircok proje ile adindan s6z ettirmis olan uzman ydneticiler tarafindan
kurulmustur.

Uzman mihendislik kadrosu, imalattaki deneyimli personeli ve sektérel bazda musterilerinin
sorunlarina ¢ézim bulma ilkesi ile hedef kitlesine hizmet vermektedir. “Yaptigimiz her is bir
muhendislik harikasidir” parolasiile sunulan ¢6zimler, misterilerini alaninda bir adim 6ne
cikarmaktadir.

Robotik Sistemlerde Coziim Ortaginiz

RAM Robotics, misterilerinin isteklerini belirleyerek gerekli siire¢ analizleri ve incelemeleri
yaparak teslim sliresine kadar, projenin tasarimini, statik ve dinamik analizlerini, hesaplarini,
bilgisayar destekli simulasyonlarini ve testlerini yapip gerekli kalite standartlarina uygun
olarak Uretip kalite kontrolind yapildiktan sonra misterisine teslim etmektedir.
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2017'de Sonsuz Satis Oncesi ve Sonrasi Her Sgktére Ozel
Kuruldu Memnuniyet Tam Destek Parmak Izi Kadar Essiz
Uretim







SURECIi NASIL iSLETIYORUZ?

1- ) Yerinde Tespit ile Birlikte Dogru Sistem Tasarimi Yapiyoruz

Urlinlerinizi firmanizda, Giretim safhasinda inceleyip triinler icin dogru ekipmanlar, yazilimlar ve siireg
yonetimini ve dogru sistem tasarimiicin doneleri belirliyoruz.

2- ) 3D Tasarim Programlarinda Sistemin Olusturulmasi

is parcalarinizi gizlilik s6zlesmesi kapsaminda sizden aldiktan sonra 3D tasarim programlarinda
tasarimive analiz programlarinda is parcaniza en uygun gevre ekipmanlarini belirleyerek sisteminizi
sanal ortamda olusturuyoruz.

3- ) Simiilasyon Programi Araciligi ile Tasarim Dogrulama

Yapilan tasarimin veya sistemin; erisimini ve programlamasini kontrol etmek icin simdlasyon ¢alismalari
yaplyoruz. Bu sayede yatirim 6ncesinde yanlis sistem satin almanizi énliyoruz.
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4- ) Tekliflendirme

Yapilan ¢calismalarin sonucunu sizinle paylasmak igin tekrar ziyaretinize geliyoruz ve sistemin
calismasini simiilasyon olarak size sunuyoruz. is parcaniz ile ilgili calisma sirasinda ortaya ¢ikan
matematiksel verileri tarafiniza sunuyoruz. Bu sekilde hem dogru yatirim yapmanizi sagliyor hem de
yatirim icin gerekli tim verileri size iletmis oluyoruz.







KOL TiPi 6 EKSEN ROBOTLAR

KOL TiPi 6 EKSEN ROBOTLAR

AR 700

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

AR 1440

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

AR 2010

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

8 kg

727 mm

12 kg

1440 mm

12 kg

2010 mm

AR 900

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

AR 1730

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

AR 3120

Tasima Kapasitesi

Maksimum Calisma Araligi

7kg

927 mm

25kg

1730 mm

20 kg

3124 mm
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KOL TiPi 6 EKSEN ROBOTLAR
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ROBOT POZISYONERLER

DROP CENTER POZiSYONER - 2 Eksen

3D gorintilemek
icin OR kodu okut

«RAM-RDP, 20.000 kg tasima kapasitesine kadar hafif, orta ve agir yik hizmet uygulamalarricin kullanilan iki

eksenli dropcenter tipi pozisyonerlerdir.

- DUstk agirlik ve yiksek dayanimli, kaynakli gelik yapiya sahiptir. Diger pozisyonerler ile birlikte ortak bilesen

olarak kullanilabilir.

« Yenilik¢ci imalat yontemleri ve son teknoloji Grlin yelpazesi ile kendi alaninda 6zgln tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi hedeflenerek tretilmektedir.

OPSIYON: Ozel boya rengi.
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Maksimum Tasima Kapasitesi

istasyon Basina(kg)

e

Teknik Veriler m RDP-10kN RDP-20kN RDP-30kN | RDP-50kN | RDP-100kN | RDP-200kN

Maksimum is Parcasi Baglama Gapi

(RT)(mm)
Dénme Yarigapi(D)(mm)
Tekrarlanabilirlik (mm)

Max Hiz(rpm)

500

RT*

D*
0.05

15

1000

RT*

D*

0.05

2000

D*

RT*
0.05

10

3000

D*

RT*

0.05
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5000

D*

RT*

0.05

10000 20000
D* D*
RT* RT*
0.05 0.05
4 3
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ROBOT POZISYONERLER

K POZiISYONER

3D gorintilemek
icin OR kodu okut

«RAM-RKP, 20.000 kg tasima kapasitesine kadar hafif, orta ve agir yik hizmet uygulamalariicin kullanilan tek

eksenli pozisyonerlerdir.

- DUstk agirlik ve yiksek dayanimli, kaynakli gelik yapiya sahiptir. Diger pozisyonerler de bilesen olarak

kullanilabilir.

« Yenilikci imalat yontemleri ve son teknoloji Grlin yelpazesiile kendi alaninda 6zgln tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi hedeflenerek tretilmektedir.

OPSiYONLAR:

«Zeksen hareket Unitesi «Avare pozisyonerigin slider Ozel boyarengi
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Maksimum Tasima Kapasitesi istasyon Basina (kg)
Maksimum is Pargasi Baglama Gapi (D) (mm)
Maksimum is Pargasi Baglama Araligi (L) (mm)
Fikstiir Disk Merkezinin Yiiksekligi (H) (mm)
Tekrarlanabilirlik (mm)

Max Hiz(rpm)

500
2000
L
1000
0.05

1000
D*
L*

H*

2000
D*
L
H*

0.05

3000
D*
L
H*

0.05
8

5000
D*
L
H*

0.05

10000
D*
L
H*

0.05
5

20000
D*
L
H*

0.05

3,5
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ROBOT POZISYONERLER

L POZiSYONER

3D gorintilemek
icin OR kodu okut

+RAM-RSP, 20.000 kg tasima kapasitesine kadar hafif, orta ve agir ylik hizmet uygulamalariigin kullanilan iki

eksenli L tipi pozisyonerlerdir.

- Dasik agirlik ve yiksek dayanimli, kaynakli celik yapiya sahiptir. Diger pozisyonerler ile birlikte ortak bilesen

olarak kullanilabilir.

« Yenilikci imalat yontemleri ve son teknoloji trlin yelpazesi ile kendi alaninda 6zglin tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi hedeflenerek tretilmektedir.

OPSIYONLAR: - Z eksen hareket (initesi
- Avare pozisyoner ve avare pozisyoner icin slider (initesi  « Ozel boya rengi.
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Maksimum Tasima Kapasitesi istasyon Basina (kg) 500 1000 2000 3000 5000

Maksimum is Pargasi Baglama Gapi(mm) D* D* D* D* D*

Tekrarlanabilirlik (mm) 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05

Max Hiz(rpm) 15 15 10 10 6
10

10000 20000
D* D*
0.05 0.05
5 3
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ROBOT POZISYONERLER

TEK EKSEN POZISYONER

«RAM-RTP, 20.000 kg tasima
kapasitesine kadar hafif, orta ve agir yik
hizmet uygulamalarrigin kullanilan tek
eksenli pozisyonerlerdir.

3D gorintilemek

icinORkoduokut  « DUk agirlik ve ylksek dayanimli,

kaynakli gelik yapiya sahiptir. Diger
pozisyonerlerile birlikte ortak bilesen
olarak kullanilabilir.

« Yenilikgi imalat yontemleri ve son
teknoloji Grlin yelpazesiile kendi alaninda
0zgln tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi
hedeflenerek Uretilmektedir.
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Teknik Veriler RTP-5kN m RTP-20kN | RTP-30kN | RTP-50kN | RTP-100kN | RTP-200kN

Maksimum Tasima Kapasitesi istasyon Basina (kg) 500 1000 2000 3000 5000 10000 20000
Maksimum is Parcasi Baglama Gapi (D) (mm) 1500 1500 1500 D* D* D* D*
Tekrarlanabilirlik (mm) 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Max Hiz(rpm) 10 10 8 5 5 5 4
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ROBOT POZISYONERLER

H TiPi POZISYONER

+«RAM-RHP, 20.000 kg tasima
kapasitesine kadar hafif, orta ve agir yik
hizmet uygulamalariigin kullanilan iki
eksenli H tipi pozisyonerlerdir.

3D gorintilemek
icin OR kodu okut

«Dislk agirlik ve yliksek dayanimli,
kaynakli gelik yapiya sahiptir. Diger
pozisyonerlerile birlikte ortak bilesen
olarak kullanilabilir.

« Yenilikgi imalat yontemlerive son
teknoloji Grlin yelpazesiile kendi
alaninda 6zgUn tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayhgi
hedeflenerek Uretilmektedir.

OPSIYON: (zel boyarengi.

Fol Robotles | &——| | [ | ]
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Maksimum Tasima Kapasitesiistasyon Basina (kg) 500 1000 2000 3000 5000 10000 20000
Maksimum is Pargasi Baglama Gapi (D) (mm) L* L* L* L* L* L* L*
Tekrarlanabilirlik (mm) 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Max Hiz(rpm) 10 10 8 6 6 4 3
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ROBOT POZISYONERLER
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GANTRY TiPROBOT POZiSYONERLER

C FRAME

«C-FRAME, lizerine sabitlenen
robotun konumunu is pargasina gore
belirlemek suretiile 6zel dlgllerde imal
edilir. Bu kol sayesinde is parcasina
3ngerintilemek  daha iyi erisim saglar ve daha biylk
inoRKeduekit is parcalarinin kaynagina daha verimli
sekilde yapilmasini saglar. C-Frame
dogrudan zemine veya slider lizerine
monte edilir.

OPSIiYONLAR:

«Ozel boyarengi.

«Robot base ylksekliginin
ayarlanabilmesi.

N N & 7o Robotles
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Teknik Veriler RCF-1000 RCF-2000 RCF-3000
Maksimum Tasima Kapasitesi (kg) 1000 2000
Maksimum ROBOT Baglama Yarigapi (mm) 2000 D* D*
Maksimum is Pargasi Baglama Yiiksekligi (mm) L* L* L*
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GANTRY TiPROBOT POZiSYONERLER

PILLAR

3D gorintllemek
icin OR kodu okut

«RAM-Pillar Gantry sistemler orta ve agir yik
hizmet uygulamalariigin kullanilan robotun
erisim mesafesini arttirarak is parcasina
erisimini kolaylastiran yapilardir.

« Standart kaynak uygulamalarininyani

sira, ¢ift telli kaynak (TWIN TORCH), lazer
ve plazma kesim vb 6zel proseslerde
kullanilabilir.

«Dlstk agirlik ve yiksek dayanimli, kaynakli
celik yapiya sahiptir. Diger yapilarile birlikte
ortak bilesen olarak kullanilabilir.

» Yenilikgiimalat yontemleri ve son teknoloji
Urlnyelpazesiile kendialaninda 6zgin
tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi
hedeflenerek Uretilmektedir.

OPSiYONLAR:

«Ozelboyarengi.
« Slider ilave edilebilir.

R
Teknik Veriler RGP-1000

Maksimum Tasima Kapasitesi (kg)
Maksimum ROBOT Baglama Yarigapi (mm)
Maksimum Z Eksen Yiiksekligi (mm)

Maksimum Y Eksen Uzunlugu (mm)

15

1000

R*

H*
L-1000 mm
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GANTRY TiPROBOT POZiSYONERLER

GANTRY

«RAM-Gantry Kartezyen sistemler ortave
agiryuk hizmet uygulamalarrigin kullanilan
robotun erisim mesafesini arttirarak is
parcasina erisimini kolaylastiran yapilardir.

XYZ Gantry
sngsrintilemek  « Standart kaynak uygulamalarinin yani

INORKOASOIE gira, cift telli kaynak (TWIN TORCH), lazer
ve plazma kesim vb 6zel proseslerde
kullanilabilir.

- DUstk agirlik ve yiksek dayanimli,
kaynakli celik yapiya sahiptir. Diger
RYZ Gantry yapllarile birlikte ortak bilesen olarak

3pgorantilemek  Kullanilabilir.
icin OR kodu okut

« Yenilikgiimalat ydontemleri ve son
teknoloji Griin yelpazesiile kendi alaninda
0zgin tasarimlardir.

« Bakim, kullanim ve montaj kolayligi
hedeflenerek tretilmektedir.

YZ Gantry
3D gorintilemek

sinoRkeducit  OPSTYON: (zel boya reng.
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Y Ekseni Hareket Uzunlugu (mm) L*
X Ekseni Hareket Uzunlugu (mm) Y*
Z Ekseni Hareket Uzunlugu (mm) Z*
Tekrarlanabilirlik (mm) 0.05
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SLIDER

SLIDER

+Robotik slider sistemleri, Gzerindeki

robotu yatayda hareket ettirerek

ulasamadigiyerlere tasimak ve prosesi

rahatlatmakicin tasarlanmislardir.

fc'?r?g};“k”;;f;“kit MIG/MAG ve TIG kaynak ydntemleriigin
uygundur.

- Ozellikle biiyiik ebatliis parcalarinin
kaynaginda veya ¢ok hticreli kaynak
proseslerinde kullanilir.

Standart Uzunluk (L) (mm) 3000 (ekstra *modiil eklenebilir)
Pozisyon Tekrarlama Hassasiyeti (mm) +0.5
Hareket Uzunlugu (stroke) (mm) L*
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SLIDER
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